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Ref. Benennung Pfade | Ref. Benennung Pfade

-Al Steuereinheit /1.23 -M3 Hubelement Saugful} /2.33
control unit squeegee lift

-A3 Standardbedienfeld /1.31 -M5 Fahrmotor /2.16
standard control panel drive motor

-A5 Modul 1 /2.25 -M6 Hubelement Seitenbesen ( OPTION Seitenbesen ) /3.9
module 1 actuator side broom (option side broom)

-A6 Fahrsteuerung /2.10 -M8 Seitenbesen rechts ( OPTION Seitenbesen ) /3.23
drive control unit side broom right (option side broom)

-A8 DC/DC Wandler /1.9 -M8.S1 Thermoschalter Seitenbesen rechts ( OPTION Seitenbesen ) /3.24
DC/DC converter thermal switch side broom right (option side broom)

-A9 Modul 3E "Code A" ( OPTION Seitenbesen ) /3.13 -M9 Seitenbesen links ( OPTION Seitenbesen ) /3.23
module 3E "code A" (option side broom) side broom left (option side broom)

-B1 Schmutzwassersensor /1.19 -M9.S1 Thermoschalter Seitenbesen links ( OPTION Seitenbesen ) /3.24
sensor recovery tank thermal switch side broom left (option side broom)

-B3 Summer /1.30 -M10 Hubelement Walzenbirsten /2.37
signal transmitter cylindrical brush lift

-C1 Entstérkondensator 0,22uF /1.11 -M13 Walzenburstenmotor rechts (Birste hinten) /2.37
anti-interference capacitor 0,22uF cylindrical brush motor right (brush back)

-E1 Arbeitsscheinwerfer vorn ( OPTION Arbeitsscheinwerfer ) /1.8 -M13.S1 | Thermoschalter Walzenbiurstenmotor rechts (Burste hinten) /2.38
headlight front (option headlight) thermal switch cylindrical brush motor right (brush back)

-E2 Arbeitsscheinwerfer hint. ( OPTION Arbeitsscheinwerfer ) /1.8 -M14 Walzenbirstenmotor links (Buirste vorne) /2.37
headlight back (option headlight) cylindrical brush motor left (brush front)

-F50 Hauptsicherung 200A /1.2 -M14.S1 | Thermoschalter Walzenburstenmotor links (Blrste vorne) /2.38
main fuse 200A thermal switch cylindrical brush motor left (brush front)

-F51 Sicherung 10A Arbeitsscheinwerfer u. Rundumleuchte /1.5 -M16 Saugturbine links /2.35
fuse 10A headlight and warning beacon suction turbine left

-F52 Sicherung 160A Fahrsteuerung /2.10 -M17 Saugturbine rechts /2.38
fuse 160A drive control unit suction turbine right

-G1 Batterie 36V /1.2 -R1 Fahrpoti /2.5
battery 36V drive potentiometer

-H50 Hupe /1.10 -R5 Vorwiderstand 680R /2.3
horn series resistor 680R

-H52 Rundumleuchte ( OPTION Rundumleuchte ) /1.5 -R10 AbschluBwiderstand CAN-BUS 120R /1.19
warning beacon (option warning beacon) CAN-bus terminating resistor 120R

-K3 Relais Fahrsteuerung /2.6 -R11 AbschluBwiderstand CAN-BUS 120R [2.22
relay drive control unit CAN-bus terminating resistor 120R

-M1 Wasserpumpe /2.22 -S51 Schlisselschalter /1.8
waterpump key switch
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Ref. Benennung Pfade | Ref. Benennung Pfade
-S52 Sitzschalter /1.19
seat switch
-S53 Fahrtrichtungsschalter /2.4
direction switch
-S54 Fahrpotischalter /2.4
drive potentiometer switch
-S55 Bremsenschalter /1.19
break switch
-S56 Hupenschalter /1.10
horn switch
-S62 Rundumleuchtenschalter ( OPTION Rundumleuchte ) /1.5
warning beacon switch (option warning beacon)
-S63 Arbeitsscheinwerferschalter ( OPTION Arbeitsscheinwerfer ) /1.8
head light switch (option head light)
-S65 Taster Tool ( OPTION Tool ) /1.17
tool switch (option tool)
-\V2 Freilaufdiode Hupe -H50 /1.9
recovery diode horn -H50
-Y1 Wasserventil Birsten /2.22
water valve brush
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